PIXID = PIXIE + Arduino nano + SI5351 + OLED
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PROC VZNIKL PROJEKT PIXID?

Pozadavek pfipravku pro vyuku CW a simulaci provozu
Jambic paddle kliCovani
Nastavitelna rychlost
Bezdratové spojeni s uCitelem (TCVR)
Presné a stabilni nastaveni kmitoCtu
Malé rozmery
Moznost poslechu SSB
Moznost kontroly vysilani (zaznam znaku pfi vysilani)
MoZnost nastaveni offsetu
Offset odpovida vySce zaznéje pfiposlechu (pfesné naladéni)
MoZnost reversniho offsetu (rozpoznani faleSného zaznéje)
Jednoducha stavba
Nizka cena
Lehké oziveni
MozZnost ladéni CAT TCVR
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Co JE 1O PIXIE?

o Jednoduchy TCVR pro zaCateCniky
o Patfi mezi One Night projekty

o Lehce zapajitelné

o Pokud se neudéla chyba — funkcni bez zaludnosti
o Nizka cena (Aliexpress cca 100K¢)
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Zapory

o MDS cca -85dBm (S9=-73dBm)

o Primosmes

o Jen na jeden fixni kmitoCet CW

o Spatna selektivita

o PIno dalSich veéci (filtr, kliCovani, pfiposlech, vykon...) °




ORIGINAL SCHEMA PIXIE
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CO ZMENIT, ABY SE TO DALO LADIT?
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PARAMETRY ANALOG CASTI

MDS (MINIMALNI SLYSITELNOST NA VSTUPU) LEPSI -85dBM

PRIPOSLECH SINUS ODPOVIDA OFFSETU CW (KMITOCET)
MOZNOST NASTAVENI HLASITOSTI PRIPOSLECHU V MENU

OPATRENI K OMEZENI LUPANCU PRI KLICOVANI
OMEZENI VYSSICH KMITOCTU OD OFFSETU 6dB/OCT
VYSTUPNI VYKON CCA 400mW

72UBHHz —21.9dBc20

Mo e “"lT;“G'Zdé°1o | 2.HARM -22dB
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OLED DISPLEJ
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SCHEMA DIGI CASTI
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OSAZENI ANALOG
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OSAZENI KOMPLET
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MECHANICKA CAST
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PROVOZNI ZKUSENOSTI (CO UDELAT, ABYCH
VSE BRAL)

Co je k dispozici?
1. Nastaveni kmitoCtu (i pomoci CAT)
2. Nastaveni Offsetu (vySka zaznegje)
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PROVOZNI ZKUSENOSTI (CO UDELAT, ABYCH
VSE BRAL)

Co je k dispozici

1. Moznosti reversnino CW




STRATEGIE OVLADANI

Nastaveni kmitoCtu vzdy prednost (dlouhy stisk
menu)

Nastavovaci mod vzdy se symbolem
Zména pomoci DOT (dolu) Dash (nahoru)

Zména parametru nastavovani DOT dlouze, Dash
dlouze

Ukonceni pFl’kazu tlacitko MENU
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PROC NASTAVUJEME OFFSET bpboLuU
(450HZ)- NizKY ZAZNEJ PRI PRIJMU

Hudebni nauka

Cl1=262Hz D1=294Hz
C2=523HZ D2=587Hz
C3=1175Hz D3=1319Hz

U vysky zaznéje 262Hz odchylka cca 30Hz je cca jeden
ton. (Do-Re)

U vysSky zaznéje 1319Hz odchylka 30Hz je tézko
rozliSitelna

Posloucham-li vysku zazneje cca 450Hz, rozlisuji dve
stanice s rozdilem kmitoCtu 20Hz s prehledem Pri
vysce zazneje 1kHz to skoro nepoznam.

Pozor na modulace bez hloubek — tézko Citelné, kdyz jsou
slabé (ofezané zdola modulace jsou neprubojné — zazity
omyl u Hams)
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SPRAVNE NALADENI

Pripad prazdné pasmo s jednim signalem

o Spravné naladéni pomoci CAT a RBN

o Rucéni naladéni musi vySka zaznéje pfiposlechu byt shodna s vySkou zaznéje
signalu a pfi pfepnuti na CWR se nesmi zmeénit

=N VYSKA 24208

9
x
O
N
o
N
~




NESPRAVNE NALADENI

o Poznam podle toho, ze vyska zazneji prijmu CW a
CWR neni totozna
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ELIMINACE FALESNEHO SIGNALU

o Cinnost reversniho pfijmu CW a CWR
Silny nastroj tohoto pfimosmeésujiciho radia
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DALSI VYVOJ?

Modra krabiCka neni vhodna pro zaCatecCniky
Doporucujeme udelat moduly na konektory

Splnilo se zadani, jednoduché k realizaci, vykonné
pro uceni telegrafie a tréning provozu za pouziti
CAT. Simulace Kenwood TS480 prenos 38400.
Vzhledem k omezeni Arduina nano nelze kliCovat
Z klavesnice.

Kontrola davani pomoci dekoderu na displeji
(funguje jen pri vysilani)

Lze vyuzivat pfi simulovanych zavodech typu SPT
(salova pivni telegrafie). Vykon 400mW nizky pro
normalni spojeni, dostatecny pro SPT.
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STARE DESKY ARDUINO NANO A OLD
BOOTLOADER

Soubor Upravy Projekt Nastroje Mapovéda

sketch_mart 3a

void setup() f{

// put your se

void loop() {
// put your ma

(o) sketch_mar13a | Arduino 1.8.19 = O X f-,,lt: ? R}? ; ; Uspﬂja'dat I:f;?-;lf
Kresleni
Autornaticke formatovani Ctrl+T '_L_
Archivojprojekt L
Uprav kedovani a znovu nahraj
Spravovat knihovny... Ctrl+Shift+1
Seriovy monitor Ctrl+Shift+M
sériovy Ploter CubShiftel W e
WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater | _, _Cﬁ
ata a |
Vyvojova deska: "Arduine Nanc" ? et I
Procesor: "ATmega328P (Old Bootloader)" b ATmega328P
Port 3 *  ATmega328P (Old Bootloader)

Ziskat informace o Desce

Programator: "Arduinol5P"

Vypalit zavadéc

ATmegaltd

-
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HLAVICKA PROGRAMU

£

// Copyright 2819, 2828, 2821 Guido PE1HHZ <pe1nnz@amsat.org>

i

/f Permission is hereby granted, free of charge, to any person obtaining a copy
of this software and associated documentation files (the "Software"), to deal in®
the Software without restriction, including without limitation the rights to uses
copy, modify, merge, publish, distribute, sublicense, andfor sell copies of the
Software, and to permit persons to whom the Software is furnished to do so,
subject to the following conditions: The above copyright notice and this
permission notice shall be included in all copies or substantial portions of the
software. THE SOFTWARE IS PROVIDED "AS I3", WITHOUT WARRANTY OF AHY KIHD, EXPRES!
OR IWMPLIED, IHCLUDIHG BUT HOT LIMITED TO THE WARRAHTIES OF MERCHAHWTABILITY,
FITHESS FOR A PARTICULAR PURPOSE AHD HONINMFRIMGEMEHT. IH HO EUENT SHALL THE
AUTHORS OR COPYRIGHT HOLDERS BE LIABLE FOR AHMY CLAIM, DAMAGES OR OTHER LIABILITY
WHETHER IH AH ACTIOH OF CONTRACT, TORT OR OTHERWISE, ARISING FROM, OUT OF OR IH
CONHECTION WITH THE SO0FTWARE OR THE USE OR OTHER DEALIHGS IH THE SOFTWARE.

iy

ff PIXID-CUW.ino powered by Aruino HANOD

f/ modified QCX-5S8B.ino version "1.82%" by Zdenek ODK1KDL

fidefine VERSIOH "1.88b"

//idefine UVERSIOH .82t
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DIKY ZA POZORNOST

At zije CW
Milan OK1IF (OL4W)
https://oklif.hamgth.com

Paypal cofee

Zdenek pitakova.v@seznam.cz
Milan oklif@seznam.cz
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